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KARTA MODULU — PRZEDMIOTU

1 INFORMACJE OGOLNE

Kierunek studiow: Zarzadzanie i Inzynieria Produkeji (I st.)

Specjalnosé: Organizacja i zarzadzanie

Profil ksztalcenia: Ogolnoakademicki

Forma studiow: niestacjonarne

Stopien ksztalcenia: I

Semestr:

Nazwa przedmiotu (j. pol.): Mechatroniczne systemy w pojazdach

Nazwa przedmiotu (j. ang.):

Koordynator przedmiotu: prof. dr hab. inz. Bogustaw Cieslikowski (p27k7@interia.pl)

. dr inz. Norbert Pedryc (n.pedryc@gmail.com); prof. dr hab. inz. Bogustaw
Osoby prowadzace przedmiot: Cieslikowski (p27k7@int(eria.pl) :
Liczba godzin w planie stu-
diow:

Liczba punktéw ECTS:

Jezyk wykladowy: polski
Kod przedmiotu:

Poznanie metod analizy i projektowania urzadzeri mechatronicznych z wykorzy-
staniem wiedzy z zakresu podstaw elektroniki, elektrotechniki i elektroenergetyki.
Poznanie kompleksowego funkcjonowania uktadéw mechatroniki pojazdowej, do-
konanie obliczen sprawdzajacych, konfiguracji sieci informatycznej pojazdu.
Cele przedmiotu: Nabycie umiejetnodci wnioskowania z wykonanych obliczeil oraz zaplanowanie
eksperymentu symulacyjnego dla potrzeb testéw uktadu mechatronicznego po-
jazdu.

Potrafi pracowa¢ w zespole zadaniowym dokonujac parametryzacji ukladu me-
chatronicznego pojazdu realizujac podzial zadan tematycznych.

1. Herner A., Diehl H. 2004 Elektrotechnika i elektronika w pojazdach samocho-
dowych WKit,, Warszawa

2. Merkisz J., Mazurek S. 2006 Pokladowe systemy diagnostyczne WKik.,, War-
Literatura: szawa,

3. Frysikowski B., Grzejszczyk E. 2011 Mechatronika samochodowa systemy
transmisji danych WKil,, Warszawa

4. Widerski T 2005 Samochodowe sieci informatyczne Instalator polski, Warszawa

Przedmioty poprze-
dzajace (wymaga- | fizyka
nia wstepne):

2 EFEKTY KSZTALCENIA (EK) DLA MODULU — PRZEDMIOTU
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WIEDZA
Student definiuje podstawowe prawa z zakresu pod- Z1 W05 InzA WO
Z1_WO05 staw elektroniki, elektrotechniki i elektroenergetyki w 71 W08 -
- . . . . , - R1A W05
procesie projektowania i analizy urzadzen. 71 K03 -
Stuc'lent 1derl,tyﬁkuje komple}tsowy syste'n% fl:lnl.{C:]OIlO— 71 WOS InzA  Wob
Z1 W08 wania ukladéw mechatroniki pojazdowe]j i sieci infor- - -
- . . . . . ZI _WO05 R1IA W05
matycznej, wykorzystujac obliczenia sprawdzajace. - -
UMIEJETNOSCI
Student identyfikuje i dobiera metode obliczeniowa,
71 U22 dokonuje wnioskowania z wykonanych obliczenn oraz Z1 _U22 InzA U046
- wykonuje eksperyment symulacyjny dla potrzeb te- 71 U14 R1A_U06
stow uktadu mechatronicznego pojazdu.
KOMPETENCJE SPOLECZNE
Student przeprowadza w zespole zadaniowym parame- Z1 W08 InzA Wob
Z1 K03 tryzacje uktadu mechatronicznego pojazdu w podziale Z1_WO05 - S1A K02
zadan tematycznych. Z1 K03 -
3 SZCZEGOLOWY OPIS MODULU — PRZEDMIOTU
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1. Systemy mechatroniczne maszyn i pojazdow rolniczych
2. Przetworniki sygnalow przebytej drogi, efektywnej sze-
rokosci roboczej, wydajnosci masowej. 3. Laserowe syste-
my sterowania gltebokoscia robocza, trajektorig kombajnu
zbozowego. 4. Poziomowanie kombajnu rolniczego - dyna-
Z1_ W05 miczna regulacja uktadu zawieszenia koét. 5. Zawieszenia
ARRE reswiac] Saema KO%. 0. W | 12.00| 12.00 101 | 701
71 K03 hydrauliczno-pneumatyczne pojazdéw rolniczych. 6. Kon-
- trola poslizgu agregatu ciggnikowego w systemach nape-
du wszystkich kot. 7. Konfiguracja przetozen przektadni
Powarshift i Vario - mechatroniczne sterowanie. 8. Sieci
informatyczne pojazdow rolniczych. 9. Sygnaly wejsciowe
zwalniacza elektrohydraulicznego.
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1. Analiza funkcjonalna wybranego uktadu mechatronicz-
nego pojazdu. la. Konfiguracja sygnalow wejsciowych i
wyjsciowych - uklady wykonawcze. 1b. Wspoldziatanie
z pozostalymi uktadami mechatronicznymi pojazdu. lc.
71 _U22 Magistrale informatyczne - hierarchia uktadéw, priorytet | CP 15.00 | 32.00 202 701
sygnahlu, podzespoly wykonawcze. 1d. Identyfikacja prze-
twornikéw sygnaléw i ich charakterystyki- sensoryka po-
jazdu, detektor, wzmacniacz, czujniki i przetworniki sy-

gnaltow.
Suma godzin: 15.00 32.00 — —
Z1 W08 ‘ Analiza zapisu danych w OBDII ‘ EL 2.00 | 2.00 302 | 711
Suma godzin: 2.00 | 2.00 — —
4 STATYSTYKA MODULU — PRZEDMIOTU
. . . Liczba go-

Liczba godzin nakladu pracy studenta i punkty ECTS dzin ECTS
Liczba godzin (punktow ECTS) - zakres obowiazkowy 0 0
Liczba godzin (punktow ECTS) - zakres do wyboru 0 0
Laczna liczba godzin (punktow ECTS), ktora student uzyskuje poprzez bezpo-
] . . 2 0 0
$redni kontakt z nauczycielem akademickim
Laczna liczba godzin (punktow ECTS), ktora student uzyskuje na zajeciach prak- 0 0
tycznych np. laboratoryjne, projektowe, terenowe, warsztaty
Przewidywany naktad pracy wlasnej (bez udzialu prowadzacego lub z udziatem

. . . ] . 0 0
w ramach konsultacji) konieczny do realizacji zadan programowych przedmiotu
Liczba godzin (punktow ECTS) - obszar ksztalcenia w obszarze nauk rolniczych, 0 0
lesnych i weterynaryjnych
Liczba godzin (punktow ECTS) - obszar ksztalcenia w obszarze nauk technicz- 0 0
nych
Liczba godzin (punktow ECTS) - obszar ksztalcenia w obszarze nauk spotecznych | 0 0

5 KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —

NA OCENE 2.0 |




Student dokonuje fragmentarycznej analizy wybranego ukladu mechatronicznego po-

NA OCENE 3.0 jazdu z wykorzystaniem elementarnego zasobu wiedzy z zakresu podstaw elektroniki,
elektrotechniki i elektroenergetyki.
NA OCENE 3.5
Student prezentuje rozszerzone obszary wiedzy z zakresu podstaw elektroniki, elektro-
NA OCENE 4.0 techniki i elektroenergetyki, dokonujac analizy wybranego uktadu mechatronicznego
pojazdu z podaniem struktury etapéow projektowania.
NA OCENE 4.5
Student w pelni wykorzystuje wiedze z zakresu elektroniki, elektrotechniki i elektro-
NA OCENE 5.0 energetyki. do analizy dowolnego uktadu mechatronicznego pojazdu zapisujac i para-
metryzujac algorytm projektowy.
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
NA OCENE 2.0
NA OCENE 3.0 Student identyfikuje symptomowo dziatanie uktadu mechatroniki pojazdowej dokonu-
jac ogodlnego opisu istniejacej w systemie sieci informatyczne;j.
NA OCENE 3.5
Student identyfikuje funkcje i zasady dziatania uktadu mechatroniki pojazdowej, wy-
NA OCENE 4.0 konuje obliczenia i analizy dokonujac identyfikacji rodzajowej istniejacej w systemie
sieci informatycznej.
NA OCENE 4.5
Student identyfikuje kompleksowo funkcje i zasady dzialania uktadu mechatroniki po-
NA OCENE 5.0 jazdowej, wykonuje obliczenia sprawdzajace i analizy dokonujac identyfikacji rodzajo-
wej 1 opisu istniejacej w systemie sieci informatycznej.
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
NA OCENE 2.0
Student z pomoca prowadzacego identyfikuje i dobiera metode obliczeniows, dokonu-
NA OCENE 3.0 je fragmentarycznego wnioskowania odnosnie zasad funkcjonowania uktadu mechatro-
nicznego pojazdu.
NA OCENE 3.5
Student identyfikuje i dobiera metode obliczeniows, dokonuje fragmentarycznego wnio-
NA OCENE 4.0 skowania z wykonanych obliczeri, analizuje przebieg eksperymentu symulacyjnego dla
potrzeb testow uktadu mechatronicznego pojazdu.
NA OCENE 4.5
Student identyfikuje i dobiera metode obliczeniowa, dokonuje pelnego wnioskowania
NA OCENE 5.0 z wykonanych obliczen , opisuje przebieg i wykonuje eksperyment symulacyjny dla
potrzeb testow ukladu mechatronicznego pojazdu.
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
NA OCENE 2.0
Student w niepelnym zakresie przeprowadza w zespole zadaniowym parametryzacje
NA OCENE 3.0 . . . . .
uktadu mechatronicznego pojazdu w zawezonym podziale zadan tematycznych.
NA OCENE 3.5
Student wyczerpujaco przeprowadza w zespole zadaniowym parametryzacje uktadu
NA OCENE 4.0 : . . .
mechatronicznego pojazdu w etapowym podziale zadan tematycznych.
NA OCENE 4.5
NA OCENE 5.0 Student przeprowadza w zespole zadaniowym parametryzacje ukladu mechatroniczne-

go pojazdu, peliac funkcje lidera w podziale i realizacji zadan tematycznych.




SYMBOLE ZASTOSOWANE W KARCIE PRZEDMIOTU

Formy zajec
Korespondujg z metodami dydaktycznymi (dyskusja, projekt, doswiadczenie/eksperyment /wykonanie
czynnosci, rozwiazazywanie problemu, studium przeypadku, analiza i ocena tekstéw zréodtowych

1 wyktad

11 éwiczenia audytoryjne
21 ¢wiczenia projektowe
22 ¢wiczenia laboratoryjne
23 warsztaty

24 ¢éwiczenia terenowe

31 ¢wiczenia seminaryjne

32 seminarium dyplomowe
33 konserwatorium

...,1 eLL — zajecia e-learning
34 lektorat

35 wychowanie fizyczne

Oceny formujace (Of)

101 sprawdzian wiedzy

201 sprawdzian umiejetnosci: wykonania zadania
obliczeniowego, analitycznego, czynnosci,
wypracowania decyzji

202 zaliczenie projektu (indywidualne, grupowe)

203 zaliczenie raportu/sprawozdania z prac
laboratoryjnych /éwiczen praktycznych (indywidualne,
grupowe)

301 ocena prezentacji ustnej, umiejetnosci wypowiedzi
ustnej, udzielania instruktazu

302 ocena zaangazowania w dyskusji, umiejetnosci

podsumowania warto$ciowania

403 zaliczenie/ocena pracy pisemnej, recenzji, eseju
501 zaliczenie dziennika praktyk

601 ocena umiejetnosci pelnienia natozonej funkeji

w zespole

Ocena podsumowujaca (Of)

701 egzamin (zaliczenie konicowe) pisemny
ograniczony czasowo

707 test jednokrotnego wyboru

703 test wielokrotnego wyboru

711 rozwigzanie zadania problemowego, analiza
przypadku

721 demonstracja praktycznych umiejetnosci

731 egzamin ustny (zaliczenie koricowe ustne)
...,1 z dostepem do podrecznikow

...,2 bez dostepu do podrecznikow

741 praca dyplomowa




