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KARTA MODULU — PRZEDMIOTU

1 INFORMACJE OGOLNE

Kierunek studiow: Zarzadzanie i Inzynieria Produkeji (I st.)

Specjalnosé: Inzynieria produkcji

Profil ksztalcenia: Ogolnoakademicki

Forma studiow: stacjonarne

Stopien ksztalcenia: I

Semestr:

Nazwa przedmiotu (j. pol.): Programowanie sterownikéw mikroprocesorowych
Nazwa przedmiotu (j. ang.):

Koordynator przedmiotu: dr inz. Marcin Tomasik (Marcin. Tomasik@ur.krakow.pl)

Osoby prowadzace przedmiot: dr inz. Marcin Tomasik (Marcin. Tomasik@ur.krakow.pl); dr inz. Stanistaw
" | Lis (s.lis@interia.pl); prof. dr hab. inz. Henryk Juszka (p27k7@interia.pl)

Liczba godzin w planie stu-

diow:

Liczba punktow ECTS:

Jezyk wykladowy: polski

Kod przedmiotu:

Celem przedmiotu jest przekazanie Studentom wiedzy na temat programowa-
nia oraz eksploatacji programowalnych sterownikow logicznych (mikroprocesoro-
Cele przedmiotu: wych) wykorzystywanych w sterowaniu procesami rolno-spozywezymi. Studenci
nabywaja i rozwijaja umiejetnosci programowania, serwisowania oraz zarzadzania
systemami sterowania mikroprocesorowego.

1. Tomasik M., Juszka H., Lis S. 2013 Sterowanie i wizualizacja rolniczych pro-
ces6w produkcyjnych PTIR, Krakow

2. Kasprzyk J. 2010 Programowanie sterownikow PLC BTC, Warszawa

3. Kacprzak S. 2011 Programowanie sterownikéw PLC zgodnie z norma
Literatura: IEC61131-3 w praktyce. BTC, Warszawa

4. Salat R., Korpysz K., Obstawski P. 2009 Wstep do programowania sterownikow
PLC. WKY.,, Warszawa

5. Legierski T. i in. 1998 Wstep do programowania sterownikéw PLC. Wyd. Pra-
cowni Komputerowej Jacka Skalmierskiego, Gliwice

Przedmioty poprze-
dzajace (wymaga- Elektrotechnika, Automatyka
nia wstepne):

2 EFEKTY KSZTALCENIA (EK) DLA MODULU — PRZEDMIOTU
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WIEDZA
opisuje budowe i zasad¢ dzialania programowalnych Z1_WO05 TnzA_KOZ
PSM 1 W] ¢ 1 e g h 71 Kod R1A W05
sterownik6w mikroprocesorowyc _ RIA_ K03
zna i charakteryzuje jezyki programowania sterowni- Z1 W19 TnzA_ WO
PSM 1 W2 » e . h 71 K03 R1A W05
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- = 71 _Ko4
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UMIEJETNOSCI
programuje jezykiem schematow drabinkowych (LD) 71 U13 InzA _U02
PSM 1 Ul| systemy sterowania mikroprocesorowego dla rolno- 71 K03 R1A U05
spozywczych proceséw produkeyjnych - R1A K02
programuje jezykiem schematow blokowych (FBD) 71 Ul3 InzA _U02
PSM 1 U2| systemy sterowania mikroprocesorowego dla rolno- 71 K03 R1A _U05
spozywczych proceséw produkeyjnych - R1A K02
InzA _U0Z
71 U2 InzA UO0S
potrafi dobraé¢ urzadzenia do zadanego projektu sys- 71 U13 InzA K02
PSM 1 U3| temu sterowania bazujacego na programowalnym ste- - R1A _U05
- = . . X ZI K04 -
rowniku mikroprocesorowym oraz go skonfigurowaé 71 K03 R1A U06
- RIA_K02
R1A KO3
KOMPETENCJE SPOLECZNE
ma $wiadomosé zalet i zagrozen dla ludzi oraz srodo- InzA KO3
PSM 1 K1| wiska wynikajacych ze stosowania programowalnych Z1 K04 -

i v : - R1A KO3
sterownikéw mikroprocesorowych -
wykazuje otwarto$¢ na postep techniczny w stosowa-

PSM 1 K2| niu sterownikéw mikroprocesorowych do sterowania Z1 KO3 R1A K02
rolno-spozywczymi procesami produkcyjnymi
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| _Charakterystyka funkcjonalna sterownika mikroproceso-
PSM 1 Wi Funkeie: t . low. interfei
PSM_1_ W3 OWeeo: FUNRQS: praciwarzama sygnalow, WHertelsu o g9 g | 3,00 302 | 701
—_— . |,czujnikami i urzadzeniami wykonawczymi, komunikacyj-
PSM 1 K2 =" .
— | ne i zasilania.
PSM_ 1 W3Norma IEC 61131. Elementy skladowe normy. Zasady
PSM 1 Kluzytkowania sterownikéw PLC. w 2.00 | 2.00 3021 701
Budowa programowalnych sterownikéw logicznych i za-
PSM 1 W sada dziatania poszczegoélnych elementéw. Jednostka cen-
—_— .| tralna i jej konfiguracja. Moduly wejsé¢ i wyjs¢ dyskret- | W 2.00 | 2.00 302 | 701
PSM 1 K1
— —"| nych, moduty wejé¢ impulsowych, moduly wejs¢ i wyjsé
analogowych, moduty specjalne.
ﬁgﬁ—}—g,QWprowadzenie do programowania sterownikéw mikropro-
PSM 1 K 1cesorowych. Zasady tworzenia programu. Struktura pro- | W 2.00 | 2.00 302 701
PSM 1 K&t
PSM 1 W2Metody programowania. Typy danych. Elementy opro-
PSM 1 W3gramowania. Deklaracja zmiennych. Atrybuty zmien- | W 2.00 | 2.00 302 | 701
PSM_ 1 Kilnych.
PSM 1 Wa2Standardowe bloki funkcjonalne: liczniki, komparatory
PSM 1 Wa3wielkosci analogowych, czasomierze, bloki arytmetyczne. | W 2.00 | 2.00 302 | 701
PSM 1 K2Funkcje konwersji.
PSM 1 W?2Charakterystyka tekstowych jezykéw programowania
PSM_1 WB3PLC: lista rozkazow (instrukeji) - IL, tekst strukturalny | W 2.00 | 2.00 302 | 701
PSM 1 K2- ST.
PSM 1 W?2Charakterystyka graficznych jezykéw programowania
PSM 1 W3PLC: jezyk schematoéw drabinkowych - LD, funkcjonal- | W 2.00 | 2.00 302 | 701
PSM 1 K?2ne schematy blokowe - FBD.
PSM 1 WlUktady sieciowe sterownikéw mikroprocesorowych. Pro-
PSM 1 W3tokoty komunikacyjne. Standardowe tacza szeregowe. Sie- | W 2.00 | 2.00 302 | 701
PSM 1 Klci lokalne i przemystowe. Topologia sieci.
PSM 1 W1 o .
PSM 1 W Metodyka doboru sterownikéw mikroprocesorowych do
PSM 1—K1r01no—sp02ywczych procesé6w produkcyjnych. Przyklady | W 2.00 | 2.00 302 701
PSM:l:K grozwiazan takich systemoéw sterowania.
Suma godzin: 20.00 21.00 — —
t.aczenie modutéw. Podlaczanie zasilania oraz terminali
PSM_1_Up stanéw logicznych i analogowych do sterownikow (symu-
PSM_1_ Kl DTN TOBICZIVER BOWY e Y CL | 2.00 | 2.00 203 | 721
—.— lacja pracy systemow sterowania). Komunikacja PC-PLC.
PSM 1 Kp . .
— — [ Konfiguracja systemu sterowania.
PSM 1 Ul Programowanie PLC za pomoca $rodowiska programi-
— = | stycznego Easy Soft (Eaton-Moeller). Zarzadzanie biblio- | CL 2.00 | 2.00 203 | 721
PSM 1 Kl . . ) . .
— — | tekami, konfiguracja potaczen, deklaracja zmiennych.
PSM_1_Ul Programowanie paneli operatorskich dla sterownikéw se
PSM 1 K| . stamowameD P ! WILROWSE™ oL | 2.00 | 2.00 203 | 721
peM 1 kbl EASY Titan (Moeller).
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PSM 1 UJl Programowanie PLC jezykiem LD z zastosowaniem blo-
PSM 1 K|l kéw funkcyjnych: komparator wielkosci analogowych, mo- | CL 2.00 | 3.00 203 | 721
PSM 1 KPpdutl arytmetyczny, modut licznika.
PSM 1 Ul
PSM 1 UBProgramowanie zadanych ukladéw sterowania jezykiem
PSM 1 Kl schematéw drabinkowych LD. Rozwiazywanie zadai. CL 2.00 1 3.00 2031 72
PSM 1 Kp
PSM 1 . A . )
PSM 1 3Prograrnovvame sterownikow jezykiem schematow bloko-
PSM 1 K wych FBD (Siemens-Logo). Realizacji funkcji logicznych, | CL 2.00 | 3.00 203 | 721
PSM:l_ b stosowanie blokéw funkcjonalnych: timeréw i licznikow.
ggﬁ—i ;Programowanie sterownikow jezykiem schematéow bloko-
PSM 1 Ki wych FBD (Siemens-Logo). Realizacja przyktadowych za- | CL 2.00 | 3.00 203 | 721
psM_1_kp et
PSM 1 2P e ukladu st o slos st
pSM 1 Kji frogramowanie ukladu sterowania zlozonym systemem | o 200 | 3.00 203 | 721
—_—_ |, transportowym w magazynie logistycznym.
PSM 1 Kp
PSM 1 Up
PSM 1 UBProgramowanie sterownikow do réznego typu zadan za-
PSM 1 K|l wartych w zestawach szkoleniowych Siemens-Logo. CL 3.00 ) 4.00 203 721
PSM 1 Kp
PSM 1 UBProgramowanie sterownikéw Moeller XC 101 jezykiem
PSM 1 KIl tekstu strukturalnego ST. Konfiguracja PLC, tworzenie | CL 2.00 | 3.00 203 | 721
PSM 1 KPzmiennych, formowanie instrukcji warunkowych.
PSM 1 UBProgramowanie sterownikéw Moeller XC 101 jezykiem
PSM 1 KIl tekstu strukturalnego ST. Realizacja funkcji logicznych | CL 2.00 | 3.00 203 | 721
PSM 1 KPRz wizualizacja na panelu operatorskim.
PSM 1 UBProgramowanie zadanych systemoéw sterowania mikropro-
PSM 1 KIl cesorowego dla przykladowych systemoéw sterowania wy- | CL 2.00 | 3.00 203 | 721
PSM 1 KPbranymi rolno-spozywczymi procesami produkcyjnymi.
Suma godzin: 25.00 34.00 — —
4 STATYSTYKA MODULU — PRZEDMIOTU
. . . Liczba go-
Liczba godzin nakladu pracy studenta i punkty ECTS dzin ECTS
Liczba godzin (punktéw ECTS) - zakres obowiazkowy 0 0
Liczba godzin (punktow ECTS) - zakres do wyboru 0 0
Laczna liczba godzin (punktéow ECTS), ktora student uzyskuje poprzez bezpo-
. . . S 0 0
$redni kontakt z nauczycielem akademickim
Laczna liczba godzin (punktéow ECTS), ktora student uzyskuje na zajeciach prak- 0 0
tycznych np. laboratoryjne, projektowe, terenowe, warsztaty




Przewidywany naktad pracy wlasnej (bez udziatu prowadzacego lub z udziatem 0 0
w ramach konsultacji) konieczny do realizacji zadan programowych przedmiotu

Liczba godzin (punktow ECTS) - obszar ksztalcenia w obszarze nauk rolniczych, 0 0
lesnych i weterynaryjnych

Liczba godzin (punktow ECTS) - obszar ksztalcenia w obszarze nauk technicz- 0 0
nych

Liczba godzin (punktow ECTS) - obszar ksztalcenia w obszarze nauk spotecznych | 0 0

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —

nie opisuje budowy i zasady dzialania programowalnych sterownikéw mikroprocesoro-

NA OCENE 2.0 wych
NA OCENE 3.0 nie opisuje budowy i zasady dziatania programowalnych sterownikéw mikroprocesoro-
wych
NA OCENE 3.5
NA OCENE 4.0 OplSll:]e’W st.opnlu zaawansowanym budowe i zasade dzialania programowalnych ste-
rownikéw mikroprocesorowych
NA OCENE 4.5
opisuje w stopniu zaawansowanym budowe i zasade dzialania programowalnych ste-
NA OCENE 5.0 . . . .
rownikéw mikroprocesorowych oraz ilustruje na schematach blokowych
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
NA OCENE 2.0 nie zna i nie charakteryzuje jezykéw programowania sterownikéw mikroprocesorowych
NA OCENE 3.0 ma podstawowa wiedze na temat graficznych jezykéw programowania sterownikow mi-
kroprocesorowych
NA OCENE 3.5
NA OCENE 4.0 zna gralfic,zne i ma podstawowa wiedze na temat tekstowych jezykéw programowania
sterownikéw mikroprocesorowych
NA OCENE 4.5
NA OCENE 5.0 zna i charakteryzuje graficzne oraz tekstowe jezyki programowania sterownikéw mikro-
procesorowych
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
NA OCENE 2.0 nie zna i nie opisuje elementéw sktadowych normy PN-EN 61131
NA OCENE 3.0 zna podstawowe elementy skltadowe normy PN-EN 61131
NA OCENE 3.5
NA OCENE 4.0 zna wszystkie i opisuje najwazniejsze elementy sktadowe normy PN-EN 61131
NA OCENE 4.5
NA OCENE 5.0 zna i opisuje wszystkie elementy sktadowe normy PN-EN 61131 oraz je interpretuje
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
nie programuje jezykiem schematéw drabinkowych (LD) systemoéw sterowania mikro-
NA OCENE 2.0 . , .
procesorowego dla rolno-spozywczych proceséw produkcyjnych
programuje z duzymi bledami jezykiem schematéw drabinkowych (LD) systemy stero-
NA OCENE 3.0 . . . . ;
wania mikroprocesorowego dla rolno-spozywczych proceséw produkcyjnych
NA OCENE 3.5
programuje z drobnymi bledami jezykiem schematéow drabinkowych (LD) systemy ste-
NA OCENE 4.0 . . . , .
rowania mikroprocesorowego dla rolno-spozywczych proceséw produkcyjnych
NA OCENE 4.5
NA OCENE 5.0 programuje bezblednie jezykiem schematéw drabinkowych (LD) systemy sterowania

mikroprocesorowego dla rolno-spozywczych procesow produkcyjnych

EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —




nie programuje jezykiem schematow blokowych (FBD) systemoéw sterowania mikropro-

NA OCENE 2.0 cesorowego dla rolno-spozywczych proceséw produkcyjnych
NA OCENE 3.0 programuje z duzymi bledami jezykiem schematéow blokowych (FBD) systemy stero-
wania mikroprocesorowego dla rolno-spozywczych proceséw produkcyjnych
NA OCENE 3.5
NA OCENE 4.0 progrgmuj(.a z drobnymi btedami jezykiem .schemat(’)w blokowych (FBD? systemy ste-
rowania mikroprocesorowego dla rolno-spozywczych proceséw produkcyjnych
NA OCENE 4.5
NA OCENE 5.0 programuje bezblednie jezykiem schematow blokowych (FBD) systemy sterowania mi-
kroprocesorowego dla rolno-spozywczych proceséw produkcyjnych
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
NA OCENE 2.0 nie potrafi dobra¢ urzadzen do systemu sterowania bazujacego na programowalnym
sterowniku mikroprocesorowym oraz go skonfigurowacé
NA OCENE 3.0 potrafi dobra¢ z bledami urzadzenia do systemu sterowania bazujacego na programo-
walnym sterowniku mikroprocesorowym oraz go skonfigurowaé
NA OCENE 3.5
potrafi dobra¢ bezbtednie urzadzenia do systemu sterowania bazujacego na programo-
NA OCENE 4.0 walnym sterowniku mikroprocesorowym oraz go skonfigurowaé z pomoca prowadzacego
zajecia
NA OCENE 4.5
potrafi dobra¢ bezbtednie urzadzenia do systemu sterowania bazujacego na programo-
NA OCENE 5.0 . . . L , ,
walnym sterowniku mikroprocesorowym (uzasadnia swoj wybor) oraz go skonfigurowaé
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
NA OCENE 2.0 nie ma $wiadomosci zalet i zagrozen dla ludzi oraz srodowiska wynikajacych ze stoso-
wania programowalnych sterownikdéw mikroprocesorowych
jest swiadomy zalet i zagrozeri dla ludzi oraz srodowiska wynikajacych ze stosowania
NA OCENE 3.0 programowalnych sterownikéw mikroprocesorowych, ale nie uwzglednia ich w praktycz-
nym dzialaniu
NA OCENE 3.5
jest swiadomy zalet i zagrozeri dla ludzi oraz Srodowiska wynikajacych ze stosowania
NA OCENE 4.0 programowalnych sterownikéw mikroprocesorowych, ale czesciowo uwzglednia w swoich
dziataniach
NA OCENE 4.5
jest §wiadomy zalet i zagrozeri dla ludzi oraz srodowiska wynikajacych ze stosowa-
NA OCENE 5.0 nia programowalnych sterownikow mikroprocesorowych, przypisuje im znaczna wage i
uwzglednia w swoich dzialaniach
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
NA OCENE 2.0 nie wykazuje otwartoé.ci na postqp technicgny w stosc?waniu ster.owni.k(’)w mikroproce-
sorowych do sterowania rolno-spozywczymi procesami produkcyjnymi
NA OCENE 3.0 wykazuje otwartosci na postep techniczny w stosowaniu sterownikéw mikroprocesoro-
wych do sterowania rolno-spozywczymi procesami produkcyjnymi
NA OCENE 3.5
wykazuje otwartosci na postep techniczny w stosowaniu sterownikéw mikroprocesoro-
NA OCENE 4.0 wych do sterowania rolno-spozywczymi procesami produkcyjnymi, wyszukuje i wdraza
niewiele innowacyjnych rozwiazan
NA OCENE 4.5
wykazuje otwartosci na postep techniczny w stosowaniu sterownikéw mikroprocesoro-
NA OCENE 5.0 wych do sterowania rolno-spozywczymi procesami produkcyjnymi, wyszukuje i chetnie

wdraza innowacyjne rozwiazania




SYMBOLE ZASTOSOWANE W KARCIE PRZEDMIOTU

Formy zajec
Korespondujg z metodami dydaktycznymi (dyskusja, projekt, doswiadczenie/eksperyment /wykonanie
czynnosci, rozwiazazywanie problemu, studium przeypadku, analiza i ocena tekstéw zréodtowych

1 wyktad

11 éwiczenia audytoryjne
21 ¢wiczenia projektowe
22 ¢wiczenia laboratoryjne
23 warsztaty

24 ¢éwiczenia terenowe

31 ¢wiczenia seminaryjne

32 seminarium dyplomowe
33 konserwatorium

...,1 eLL — zajecia e-learning
34 lektorat

35 wychowanie fizyczne

Oceny formujace (Of)

101 sprawdzian wiedzy

201 sprawdzian umiejetnosci: wykonania zadania
obliczeniowego, analitycznego, czynnosci,
wypracowania decyzji

202 zaliczenie projektu (indywidualne, grupowe)

203 zaliczenie raportu/sprawozdania z prac
laboratoryjnych /éwiczen praktycznych (indywidualne,
grupowe)

301 ocena prezentacji ustnej, umiejetnosci wypowiedzi
ustnej, udzielania instruktazu

302 ocena zaangazowania w dyskusji, umiejetnosci

podsumowania warto$ciowania

403 zaliczenie/ocena pracy pisemnej, recenzji, eseju
501 zaliczenie dziennika praktyk

601 ocena umiejetnosci pelnienia natozonej funkeji

w zespole

Ocena podsumowujaca (Of)

701 egzamin (zaliczenie konicowe) pisemny
ograniczony czasowo

707 test jednokrotnego wyboru

703 test wielokrotnego wyboru

711 rozwigzanie zadania problemowego, analiza
przypadku

721 demonstracja praktycznych umiejetnosci

731 egzamin ustny (zaliczenie koricowe ustne)
...,1 z dostepem do podrecznikow

...,2 bez dostepu do podrecznikow

741 praca dyplomowa




