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Symbol
efektow
ksztalce-
nia dla
modutu
(EK)

Tresci ksztalcenia

Forma zajeé

Liczba godzin

Ocena

kontaktowych

bezkontaktowych

formujaca
kornicowa

Aut_1_ W]
Aut 1 K1

Podstawowe pojecia. Elementy i uklady automatyki sto-
sowane w systemach sterowania i regulacji. Sygnaty, ich
cechy i rodzaje. Technika cyfrowa i analogowa. Informa-
cja cyfrowa i analogowa. Kodowanie, probkowanie, kwan-
towanie.

3.00

3.00

302 | 701

Aut 1 W1
Aut 1 W
Aut 1 KI

Algebra ukladéw przetaczajacych. Modelowanie cztonow
regulacji. Analiza ukladow regulacji. Programowalne sys-
temy sterowania logicznego. Wielokanatowe regulatory
cyfrowe.

2.00

2.00

302 | 701

Aut_ 1 _Wn

Aut 1 W
Aut_1 KI

Architektura mikroprocesora i mikrokomputera. Wyma-
gania stawiane mikroprocesorom i mikrokomputerom wy-
korzystywanym do sterowania procesami technologiczny-
mi.

3.00

3.00

302 | 701

Aut 1 W1
Aut 1 W
Aut 1 K2

Mikrosystemy. Sprzet (hardware), oprogramowanie (so-
ftware). Systemy transmisji danych. Kanaly transmisyj-
ne. Modemy. Technika sprzegania uktadéw mikroproceso-
rowych w systemach automatyki. Struktura sprzetu. Za-
sady sprzegania z urzadzeniami zewnetrznymi.

3.00

3.00

302 | 701

Aut 1 W2

Aut_ 1 W
Aut 1 K2

Mikroprocesorowe systemy pomiarowe. Inteligentne prze-
tworniki pomiarowe. Mikroprocesorowe analizatory i ge-
neratory sygnaléw. Mikroprocesorowe systemy automa-
tyki stosowane w urzadzeniach i maszynach przemystu
rolno-spozywczego.

2.00

2.00

302 | 701

Aut_ 1 W]
Aut 1 W
Aut 1 K2

Mikrokomputerowe systemy sterowania (MKSS). Specy-
fika, struktury i przeznaczenie. Sterowniki mikroproceso-
rowe. Budowa i zasada dzialania. Zastosowanie w auto-
matyzacji proceséw produkcyjnych.

2.00

2.00

302 | 707

Aut_ 1 W]
Aut 1 W
Aut 1 K2

Zastosowania MKSS. Automatyzacja proceséw produkeji
roslinnej, zwierzecej i spozywczej.

2.00

2.00

302 | 701

Aut 1 W
Aut 1 KI

Uwagi ogdlne o projektowaniu i wdrazaniu zautomaty-
zowanych systeméw sterowania. Niezawodno$¢ dziatania.
Uktady z rezerwowaniem. Testowanie i diagnostyka.

W

3.00

3.00

302 | 701

Suma godzin:

20.00

20.00

Aut 1 U1
Aut 1 U3
Aut 1 KI

Obliczanie G (s), y (t), x (t) na podstawie informacji gra-
ficznej badz analitycznej w programie Matlab-Simulink.

CL

2.00

3.00

201 711

Aut 1 U2
Aut 1 K2

Minimalizacja funkcji logicznych za pomoca tablic Kar-
naugha. Postaé¢ alternatywna i koniunkcyjna.

CL

3.00

3.00

201 711

Aut_1 U3
Aut 1 K1

Badanie charakterystyk statycznych elementéw wyko-
nawczych.

CL

2.00

3.00

101

203 | M

Aut 1 Ul
Aut 1 U3
Aut 1 K2

Badanie charakterystyk dynamicznych regulatora PID.

CL

2.00

3.00

101

203 711

Aut 1 Ul
Aut 1 K2

Badanie przebiegu regulacji liniowej poziomu cieczy.

CL

2.00

3.00

101

203 | 1
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Aut_1_Ug % CEV e uladow fogiczty "l CL | 200 | 3.00 003 | TH
Aut 1 Ki| MY
Aut_1 U2 101
Aut 1 U3 Elektromagnetyczne uktady sterowania. CL 2.00 | 3.00 711
i 203
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Aut 1 K| czujnikéw temperatury i wilgotnosci. CL 2.00 ) 2.00 203 1
Suma godzin: 25.00 35.00 — —
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. . . Liczba go-
Liczba godzin nakladu pracy studenta i punkty ECTS dzin ECTS
Liczba godzin (punktow ECTS) - zakres obowiazkowy 0 0
Liczba godzin (punktow ECTS) - zakres do wyboru 0 0
Laczna liczba godzin (punktow ECTS), ktora student uzyskuje poprzez bezpo-
] . . S 0 0
$redni kontakt z nauczycielem akademickim
Laczna liczba godzin (punktow ECTS), ktora student uzyskuje na zajeciach prak- 0 0

tycznych np. laboratoryjne, projektowe, terenowe, warsztaty

Przewidywany naklad pracy wlasnej (bez udzialu prowadzacego lub z udziatem

w ramach konsultacji) konieczny do realizacji zadan programowych przedmiotu 0 0
Liczba godzin (punktow ECTS) - obszar ksztalcenia w obszarze nauk rolniczych, 0 0
lesnych i weterynaryjnych

Liczba godzin (punktow ECTS) - obszar ksztalcenia w obszarze nauk technicz- 0 0
nych

Liczba godzin (punktow ECTS) - obszar ksztalcenia w obszarze nauk spotecznych | 0 0




KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —

NA OCENE 2.0 nie opisuje budowy i zasady dzialania elementéw oraz uktadéw automatyki
NA OCENE 3.0 opisuje budowe i zasade dziatania elementéw oraz uktadow automatyki
NA OCENE 3.5
NA OCENE 4.0 opisuje, wyjasnia budowe i zasade dzialania elementéw oraz ukladéw automatyki
NA OCENE 4.5
opisuje, wyjasnia budowe i zasade dziatania podstawowych elementéw i uktadéow auto-
NA OCENE 5.0 . . .
matyki, przedstawia przyktady zastosowania
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
NA OCENE 2.0 nie zna architektury mikroprocesora i mikrokomputera
NA OCENE 3.0 zna czedciowo architekture mikroprocesora i mikrokomputera
NA OCENE 3.5
NA OCENE 4.0 zna oraz wyjasnia architekture mikroprocesora i mikrokomputera
NA OCENE 4.5
NA OCENE 5.0 analizuje architekture mikroprocesora i mikrokomputera, ilustruje ja na schematach
blokowych
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
NA OCENE 2.0 nie opisuje budowy i zasady ’dmalama mikrokomputerowych systemdéw sterowania, nie
zna struktury takich systemow
NA OCENE 3.0 opisuje budowe ale nie zna zasady dglalama mikrokomputerowych systemow sterowa-
nia, nie zna struktury takich systemow
NA OCENE 3.5
NA OCENE 4.0 opisuje budonQ i zasade ,d21a1an1a mikrokomputerowych systeméw sterowania, nie zna
struktury takich systemow
NA OCENE 4.5
NA OCENE 5.0 opisuje budoWQ i zasadfq dziatania mikrokomputerowych systemoéw sterowania, zna
strukture takich systemoéw
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
NA OCENE 2.0 nie oblicza transmitancji operatorowej podstawowych uktadéw automatyki
NA OCENE 3.0 oblicza ze znacznymi bledami transmitancje operatorowa podstawowych uktadéw au-
tomatyki
NA OCENE 3.5
NA OCENE 4.0 obhczg z drobnymi btedami transmitancje operatorowa podstawowych uktadéw auto-
matyki
NA OCENE 4.5
NA OCENE 5.0 oblicza bez bledéw transmitancje operatorowa podstawowych uktadéw automatyki
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
nie minimalizuje funkcji logicznych za pomocs tablic Karnaugha oraz nie projektuje
NA OCENE 2.0 . . . . .
uktadéw sterowania logicznego na elementach elektromagnetycznych i elektronicznych
minimalizuje poprawnie funkcje logiczne za pomoca tablic Karnaugha oraz nie projek-
NA OCENE 3.0 tuje ukladow sterowania logicznego na elementach elektromagnetycznych i elektronicz-
nych
NA OCENE 3.5
minimalizuje poprawnie funkcje logiczne za pomoca tablic Karnaugha oraz projektuje
NA OCENE 4.0 . .
uklady sterowania logicznego na elementach elektromagnetycznych
NA OCENE 4.5
minimalizuje poprawnie funkcje logiczne za pomoca tablic Karnaugha oraz projektuje
NA OCENE 5.0 . . . .
uktady sterowania logicznego na elementach elektromagnetycznych i elektronicznych
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
NA OCENE 2.0 nie identyfikuje elementéw i uktadéw automatyki
NA OCENE 3.0 identyfikuje z duzymi btedami elementy i uklady automatyki
NA OCENE 3.5




NA OCENE 4.0 identyfikuje z drobnymi btedami elementy i uktady automatyki
NA OCENE 4.5
NA OCENE 5.0 identyfikuje bez bltedéw elementy i uklady automatyki
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
nie ma swiadomogci zalet i zagrozeni dla ludzi i érodowiska, wynikajacych ze stosowania
NA OCENE 2.0 , .
uktadéw automatyki
zna zalety i zagrozenia dla ludzi oraz srodowiska, wynikajace ze stosowania uktadow
NA OCENE 3.0 . . .. . .
automatyki, ale nie uwzglednia ich w praktycznym dzialaniu
NA OCENE 3.5
NA OCENE 4.0 jest Sviliadomy zalet .i zagrozen dla ludzi oraz srodowiska, wynikajacych ze stosowania
ukladow automatyki
NA OCENE 4.5
jest swiadomy zalet i zagrozen dla ludzi oraz srodowiska, wynikajacych ze stosowania
NA OCENE 5.0 uktadéw automatyki, przypisujac im znaczna wage, jednoczesnie uwzglednia w swoich
dziataniach
EFEKT KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU —
nie ma $wiadomosci w zakresie potrzeby doksztatcania i samodoskonalenia do nowo-
NA OCENE 2.0 .. . .
czesnych technologii, wdrazanych w zautomatyzowanych procesach produkcyjnych
ma $wiadomosé w zakresie potrzeby doksztalcania i samodoskonalenia do nowocze-
NA OCENE 3.0 snych technologii, wdrazanych w zautomatyzowanych procesach produkcyjnych, ale
nie uwzglednia ich w praktycznym dzialaniu
NA OCENE 3.5
ma $wiadomosé w zakresie potrzeby doksztalcania i samodoskonalenia do nowoczesnych
NA OCENE 4.0 technologii, wdrazanych w zautomatyzowanych procesach produkcyjnych odpadami,
korzysta z dostepnych mozliwosci
NA OCENE 4.5
ma $wiadomosé w zakresie potrzeby doksztalcania i samodoskonalenia do nowoczesnych
NA OCENE 5.0 technologii, wdrazanych w zautomatyzowanych procesach produkeyjnych, inicjuje dzia-

tania w tym celu




SYMBOLE ZASTOSOWANE W KARCIE PRZEDMIOTU

Formy zajec
Korespondujg z metodami dydaktycznymi (dyskusja, projekt, doswiadczenie/eksperyment /wykonanie
czynnosci, rozwiazazywanie problemu, studium przeypadku, analiza i ocena tekstéw zréodtowych

1 wyktad

11 éwiczenia audytoryjne
21 ¢wiczenia projektowe
22 ¢wiczenia laboratoryjne
23 warsztaty

24 ¢éwiczenia terenowe

31 ¢wiczenia seminaryjne

32 seminarium dyplomowe
33 konserwatorium

...,1 eLL — zajecia e-learning
34 lektorat

35 wychowanie fizyczne

Oceny formujace (Of)

101 sprawdzian wiedzy

201 sprawdzian umiejetnosci: wykonania zadania
obliczeniowego, analitycznego, czynnosci,
wypracowania decyzji

202 zaliczenie projektu (indywidualne, grupowe)

203 zaliczenie raportu/sprawozdania z prac
laboratoryjnych /éwiczen praktycznych (indywidualne,
grupowe)

301 ocena prezentacji ustnej, umiejetnosci wypowiedzi
ustnej, udzielania instruktazu

302 ocena zaangazowania w dyskusji, umiejetnosci

podsumowania warto$ciowania

403 zaliczenie/ocena pracy pisemnej, recenzji, eseju
501 zaliczenie dziennika praktyk

601 ocena umiejetnosci pelnienia natozonej funkeji

w zespole

Ocena podsumowujaca (Of)

701 egzamin (zaliczenie konicowe) pisemny
ograniczony czasowo

707 test jednokrotnego wyboru

703 test wielokrotnego wyboru

711 rozwigzanie zadania problemowego, analiza
przypadku

721 demonstracja praktycznych umiejetnosci

731 egzamin ustny (zaliczenie koricowe ustne)
...,1 z dostepem do podrecznikow

...,2 bez dostepu do podrecznikow

741 praca dyplomowa




